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IHipotesis de Trabajo

« Visualizacion 3D dinamica de Principios
Eisices-Tiecnologicos

= mejora el nivel de comprension
= €S mas entretenida
= ahorra tiempo de aprendizaje

« Uso de TIC
= permite aprendizaje activo
= €S mas economico
=« facllidad de acceso y oportunidad




Herramientas Desarrolladas

. Simulacion
= Programa PADROB

+ Laboeraterios Remotos para ensenar
Tlecnologias de Alto Costo

= EXperiencia Prototipo
= Proyecto Fondef TIC-EDU TE0611004




PADROB

« Software de Simulacion 3D

« Apto para la ensenanza de la Fisica EM
(Decreto 220)

« Unidad Senido (Ondas) 1° EM

= Unidad Movimiento 2° EM

= Unidad Mecanica 3° EM

=« Unidad Electricidad y Magnetismo (Fuerzas) 4° EM

« Apto para la ensenanza de la Matematica EM
(Decreto 220)

= Unidad de Geometria (1°, 2°, 3°y 4° EM)




PADROB

» Apto para la Ensenanaza de la Fisica
Mecanica Nivel Universitario

« Apto para la Ensenanza de Principios de
Operacion de Maqguinas Industriales

= Carreras ET

= Carreras E]
= Carreras E]

= Carreras E1

D Sector Metalmecanico
D Sector Electrico
D Sector Construccion

P Sector Quimico




Ejemples

« Pendulo
« Plano Inclinado
 Vlasa-Resorte

* Trayectoria de Proyectiles

« Plato con Blogue Deslizante
* Mecanismo Biela Manivela
» Cuna

* Robot

* Disco Giratorio




PADROB

« Software Grafico 3D
« Alta calidad grafica

« Simula realidad de acuerdo a ecuaciones
de la Fisica

« Facil construccion de modelos
(problemas)




LABORATORIO REMOTO




Problema que se aborda y solucion propuesta

Problema:

Los alumnos del Area Técnico-Profesional no tienen acceso al equipamiento
adecuado en su etapa educativa, debido a su alto costo.

Solucion propuesta (Objetivo General):

Desarrollo de un laboratorio remoto (Web Lab) que contiene un equipamiento
completo que asegura un nivel de aprendizaje apropiado en Tecnologias
Modernas de Manufactura que puede ser usado por los alumnos de muchas
instituciones a través de Internet.




Objetivos Especificos

1. Desarrollo de Laboratorio de Técnicas de Manufactura Moderna
con 4 bancos experimentales automatizados accesibles por
Internet.

2.Desarrollo de Médulos de Aprendizaje a Distancia (e-learning)
de Técnicas de Manufactura Moderna con énfasis en la
experimentacion practica.

3. Desarrollo de un Sistema de Gestion  (de Acceso y
Administrativo) para un laboratorio remoto.




Este proyecto apunta a mejorar

la ensefianza y capacitacion en técnicas
modernas de manufactura en:

®* Manufactura de piezas y partes a través de maquinas CNC,
e Automatizacion mediante PLC,

e Servomotores,

» Electroneumatica, Electrohidraulica y

* Robots.

( SCARA ROBOT 1
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Habra inicialmente 4 bancos experimentales que estaran
disponibles por Internet

Se disefara una gama de experiencias didacticas  con estos
bancos, donde un aspecto importante a considerar es la
automatizacion de la operacion de estos laboratorios.

Cada experiencia se realizara con el alumno conectado a travées
de Internet .

Previo a recibir el acceso completo, el alumno debera superar
un nivel de conocimientos minimo  a través de moédulos de auto-
aprendizaje electronico (e-learning ) especialmente disefiados




Los principales desafios del proyecto son los
siguientes:

|. Disefno didactico de las experiencias.

ll. Desarrollo Especifico de Hardware/Software de
Automatizacion de cada Laboratorio.

lll. Desarrollo Especifico de Software de
Gestion del Acceso a Laboratorio por Internet.

La permanencia del Laboratorio en el tiempo se lograra con el Modelo
de Negocios Propuesto que contempla cobrar por la conexion a la
institucion a que pertenece el alumno.




Laboratorio Remoto en Tecnologias Modernas de Manuf  actura
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Laboratorio Remoto en Tecnologias Modernas de Manuf  actura

F

ks
e

L




Resultados: Banco
Expernmental Rebotica

« Se programo un module gue
maneja un brazo rebotico

Ensayo de uso del Robot.

Estas son las instrucciones para el desarrollo de esta primera Actividad. Prueba los diferentes comandos, envidndolos uno por uno al robot.

Enviar instrucciones al Robot

Enviar
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L aboratorio Remoto en Técnicas de Manufactura
permitira:

Liderar en nuevas formas de educacion técnica y servir de piloto para
implementar el mismo esquema en la ensefianza y capacitacion en

otras areas técnicas.
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Muchas Gracias por su atencion




